DEBRECENI EGYETEM MUSZAKI KAR
LEGI- ES KOZUTI JARMUVEK TANSZEK

JARMUMERNOKI SZIGORLAT
JARMUGYARTAS SPECIALIZACIO

IRASBELI

MINTAFELADAT

NEV:
NEPTUN KOD:

Feladat Maximum :
sorszama pont Eredmeény
1 10
2 10
3 10
4 10
5 10
6 10
Osszes pont 60
Szazalék 100 %
Osztalyzat




1. Ismert a dilataciés csapagyként alkalmazott egysori mélyhornyu golyoscsapag esetén
a radialis iranyu csapagyer6. Hatarozza meg a csapagykivalasztashoz sziikséges C
dinamikus alapteherbirast, adott fordulatszam és eléirt élettartam esetén. (10 pont)

Fr=6500N, n = 2960 1/min, Ln = 18000 6ra
P = Fr=6500N egyenértékii dinamikus csapagyterhelés

(mivel axialis iranyu terhelés nem lép fel)



2. Ismertesse az ékszijhajtas tervezésének lépéseit. (10 pont)

a) Mekkora a laposszijhajtas feszes és laza szijageré aranya a megcsuszas hataran,
ha g =180° u=0,3?

b) Mekkora a keriileti eré értéke, ha kis fordulatszamu hajtas esetén a szijra haté
centrifugalis erotol eltekintiink és a H befeszito eré értéke 200 N, és a feszes
szijagero 150 N?



3. Rajzolja fel p-V diagramban egy valosagos dugattyus kompresszor miikodésének
korfolyamatat! (10 pont)



4. Az abran lathaté edényt mélyhuzassal allitjak elé. A falvastagsag valtozast és a
fillesedési rahagyast elhanyagoljuk. (10 pont)

a) Szamitsa Ki a teritékatmérdét (D=?)!
b) Hatarozza meg a sziikséges hiizasi fokozatok szamat (n=?)!

Kiinduld adatok:
e az edény térfogata: V=1 dm?
e az edény atmérdje: d=100 mm
e az els6 huzas fokozati tényezoje: m=0.6
e a tovabbhuzas fokozati tényezdje: m1=0.85
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5. Rajzolja fel a mellékelt miikodési vazlat alapjan a Bond Grafot kauzalitassal. Nevezze
meg a Bond Grafon talialhaté valtozokat és paramétereket mértékegységgel egyiitt. (10
pont)
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6. Adott egy robotmanipulator sematikus abraja, amely egy forgo és két prizmatikus
iziiletbdl all, az abra szerint. (10 pont)
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a) Az egyes iziiletekhez a Denavit-Hartenberg egyezmény szerint rendelje hozza a

koordinatakereteket.
b) Adja meg a Denavit-Hartenberg paramétereket:
i di 0 0i ai
1
2
3

c) Hatarozza meg a robot munkateriilet méretét és alakjat. Rajzolja meg a
munkateriiletet az abran, jelolje be a méreteket szabalyos miiszaki abrazolassal.



